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EniTechnology Tecnologiay Automatizacion Industrial, contamos con la capacidad de
brindar soluciones en programacion de PLC's y PAC's ampliamente usados en el campo

de la automatizacion.

Contamos con una amplia gama de posibilidades para poder llevar el controlador a las
funciones que su planta requiere
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Programacion de PLC'sy PAC's

* Desarrollo de logica para programas PLC de acuerdo a descripciones funcionales.

* Desarrollo de Add-Onsy funciones para el rapido desarrollo de un programa.

 Programacion en Escalera, Bloques de funcion, Cartas secuenciales y Texto
estructurado. Utilizados en plataformas como Allen Bradley, Siemens, Delta, Omron,
Schneider, Mitsubishi, GE Fanuc, entre otras.

* Monitoreo, depuracion de programas para mejora del proceso o maquinaria.

* Documentacion de programas antiguos y generacion de listados de Entradas/Salidas
correspondientes.

* Desarrollo de listados de |/0

» Diagramas eléectricos de conexion de |/0

* Diagramas de Distribucion de Platina Control y Potencia
Desarrollo de ingenieria de Control (Listas de Material, Diagramas, Arquitecturas,

calculos eléctricos, etc.)
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Listado de Entradas y Salidas Fisicas

Migracion Standum

FECHA: 7/6/2021
Rewision : A
Reviso:

Tipo de Modulo: PLC Fabricante: Allen-Bradley
Modelo de Tarjeta: 1755-L83ES Revision: A

Numero de Chasis/Rack: a Llave de Control: Si

Mumero de Tarjeta/Slot: 0 Descripcidn: Modulo Procesador PLC 1755-L83ES

Funcion de Modulo 1/0: Procesador Cantidad de Puertos Ethernet: 1

Firmware Fabrica: 1.002 Familia: ControlLogix
Firmware Actual: 32.11 IP Puerto 1: 192.168.1.1
Redundancia: NO IP Puerto 2: NJA
Puerto Comunicacion: 51 Puerto Programacion: USB
Ranura de Memoria: sl Tipo de Puerto: B
a Tipo de Memoria: SD MAC Address Port 1:
Qu I]m I] Kao Capacidad de Memoria (Gigas): 1 MAC Address Port 2:
Marca de la Memoria: Allen-Bradley
Nomenclatura de Identificacion:
-5 eSO T
PP :Numereo de Punto (Entrada/Salida)
Tipo de Modulo: ControlLogix Fabricante: Allen-Bradley
Modelo de Tarjeta: 1756-1B32 Revision: A
Numero de Chasis/Rack: 1] Cantidad de Puntos: 32
Numero de Tarjeta/Slot: 5 Prefijo de I/O: 1
Funcion de Modulo 1/0: Entradas analogicas Descripcion: Modulo de 32 Entradas analogicas ControlLogix
Familia: ControlLogix
= Prueha FAT
NtICI;:dE Tog Descripcion Punto Pm:l::.&:lﬂ Forzado de Comentarios
Ijo

1:00:05:00 INL_31 5D2 Inch Speed Detector Setpoint 1 Low Limit 75 Spm
1:00:05:01 INL_32 5D2 Inch Speed Detector Setpoint 2 Hi Limit §5 Spm
1:00:05:02 INL_33 5D3-4 Production Hi Speed Max 245 Setpoint 1
1:00:05:03 INL_34 SD3 Pruduction Speed Detector Setpoint 2 Up 110 Spm
1:00:05:04 INL_35 5D4 Pruduction Speed Detector Setpoint 2 Up 155 Spm
1:00:05:05 INL_36 Cupper standun elevator vid fault Programada en los diagramas falta
1:00:05:06
1:00:05:07 INL_38 Programada en los diagramas falta
1:00:05:08 INL_39 PE Main Scrap Motor Feedback
1:00:05:09 INL_40 Ols Simoreg Fault
1:00:05:10 INL_41 Ch#1 TDC Stop Low (210°- 30°) Fuera autotech
1:00:05:11 INL_42 Ch#2 TDC Stop Hi (120°- 300°) Fuera autotech
1:00:05:12 INL_43 Ch#3 Air Strip Low (90° - 260°) Fuera autotech
1:00:05:13 INI 44 Ch#d Air Strin Hi (407 - 2407 Fuera autotech
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proceso para mejorar la medicion y respuesta de actuadores.

Programacion de PLC'sy PAC's

* Traduccion de ldiomas en aplicaciones de HMIl y sistemas de computo SCADA.
* Acondicionamiento, configuracion, monitoreo de Senales Analdgicas, de Variables de

* Implementaciony sintonizacion de controles PID
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Configuracion

Seleccidn, reemplazo, puesta en marchay servicios de diagnostico para variadores de

frecuencia de las marcas Allen Bradley, Siemens, Danfoss, Delta, entre otros.

sal

e Co

INC

Alta de variadores y servos en redes de comunicacion industriales, o por entradas y

das.
nfiguracion de equipo de control distribuido, interconectado mediante redes

ustriales Helmholz, Wago, Allen Bradley, Siemens.

Actualizacion de Firmware a equipos de control, para nuevas funcionalidades.
Configuracion de Bloques de Valvulas Neumaticas (Manifolds) mediante redes

iIndustriales tales como DeviceNet, Ethernet, entre otros.

° o 7 ° °
° Conﬂguramon de controladores de Servos AIIen—BradIey Kinetix 300, 600, 3000 Yy 6000
entre otros g A
° File Edit View Drive Peripheral Tools Window Help
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Contactenos

E-Mail
ingenieria@itechindustrial.com
Mobil: 3314-3204-37
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